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  ، درحجم بالا انتقال اطلاعات توسط پورت موازي        ٣ فصل     
  
  

. در بخش هاي قبلي بصورت مقدماتي مطالبي درمورد كار با پورت موازي ونحوه انتقال و دريافت اطلاعات در سطح بيتي و بايتي بخش شد
 دچار مشكل خواهد شد و علت اين امر مي تواند يكي ولي زمانيكه قار باشد جابجائي اطلاعات در سطح وسيعي صورت بگيرد برنامه حتما

  .از اين موادر باشد
  
  :از دست دادن اطلاعات  . 1

 اين حالت زماني كه كامپيوتر به علت انجام فعاليت هاي ديگر مهلتي براي گرفتن اطلاعات از پورت از دست بدهد رخ مي دهد در اين 
كن است داده هاي ديگري بجاي داده هاي قبلي جايگزين شده باشد پس اگر حجم بالائي حالت به خاطراين غفلت زماني توسط  كامپيوتر مم

  .از انتقال اطلاعات مد نظر باشد ممكن است تعدادي زيادي از ديتا ها از دست برود 
  
  :دريافت و ارسال اطلاعات تكراري . 2

تگاه جانبي بالا باشد رخ مي دهد اين مشكل مخصوصا در   زمانيكه سرعت كامپيوتر درمقابل آهنگ ارسال و يا دريافت ديتا توسط دس
مواقعيكه ما از پورت بعنوان ارسال كننده و دريافت كننده اطلاعات استفاده مي كنيم ممكن است رخ بدهد و امكان ايجاد صدمات جدي 

  .براي سخت افزار طراحي شده وجود دارد
  

كلات بسياري مي باشد كه كلا از لحاظ هزينه و مشكلات جانبي بصرفه نمي در كل ارسال و دريافت اطلاعات با روش موازي داراي مش
  .باشد 

معمولا براي اين مشكلات مي توان از چند راه حل نرم افزاري و سخت افزاري بهره گرفت يكي از راه حل هاي نرم افزاري استفاده از روش 
  . است(Handshaking )دست تكاني 

اين روش براساس يك استاندارد دياگرام زماني هماهنگ بين . ي دريافت و ارسال اطلاعات استوار استاساس اين كار بر روي همزمان ساز
  .كامپيوتر و دستگاه جانبي استوار مي باشد

  
  .از لحاظ زمانبندي اين دياگرام به قسمت هاي زير تقسيم بندي مي شود

  
 :T1 زمان

پين وضعيت يكي ( افت اطلاعات دارد، ازاين روپين وضعيت خود را يك مي كند دراين زمان ، دستگاه خارجي آماده گي لازم را براي دري
  )از پين هاي خروجي مناسب براي اين مورد كه بنا به تشخيص طراحي انتخاب مي شود
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 :T2زمان 

خود را براي دستگاه در اين زمان ، كامپيوتر اعلام آماده گي دستگاه خارجي را دريافت مي كندو براي اعلام آماده گي خود پين وضعيت 
  . بهترين راه استفاده از منابع وقفه مي باشدT2  وT1توجه داشته باشيد كه براي زمان .جانبي يك مي كند 

  
 :T3زمان 

 در حالت متدوال معمولا پورت موازي ديتا را براي دستگاه جانبي .دراين زمان ، هر دو آماده ارسال و دريافت همزمان اطلاعات هستند 
 ازپورت موازي امكان استفاده  ولي با توجه به مطالب قسمت قبلي و دستگاه جانبي بطور همزمان آنها را دريافت مي كند، كندارسال مي

  .وجود داردبعنوان دريافت كننده اطلاعات دستگاه جانبي نيز 
  

  :T4زمان 
  .دراين زمان عمل انتقال هماهنگ اطلاعات پايان مي گيرد

  
  :T5زمان 

يعني تا زمان اتمام ارسال يا دريافت اين پين ( ازپايان ارسال اطلاعات كامپيوتر پين وضعيت خود را دوباره صفر مي كند دراين زمان پس  
   دراين حالت دستگاه جانبي متوجه پايان ارسال دريافت يا ارسال هماهنگ مي شود)وضعيت خود را نگه مي دارد

  
  :T6زمان 

 اعلام پايان ارسال و يا دريافت اطلاعات را از كامپيوتر دريافت مي كند و نيز با صفر كردن پين  دستگاه جانبيT5دراين زمان با توجه به 
  وضعيت به كامپيوتر اعلام  وضعيت كرده و منتظر پيغام مجدد كامپيوتر مي شود

  
 

 .براي درك پروتكل دست تكاني مي توانيد از نمونه برنامه هاي زير استفاده كنيد

   براين است كه دردراين برنامه ها فرض
   دستگاه خارجي اعلام آماده گي براي دريافت اطلاعات را با يك كردن پين وضعيت مي كندT1زمان 
   كامپيوتر اعلام آماده گي دستگاه خارجي را دريافت كرده و براي اعلام آماده گي خود پين وضعيت خود را يك مي كندT2زمان 
وتر عمل ارسال اطلاعات را شروع مي كندو به طور همزمان عمل دريافت اطلاعات توسط  با توجه به آماده گي هر دو كامپيT3زمان 

  كامپيوتر صورت مي گيرد
   عمل انتقال اتمام مي يابدT4درزمان 
   كامپيوتر پين وضعيت خود را دوباره صفر مي كند T5درزمان 
   دستگاه جانبي نيز پين وضعيت خود را صفر مي كندT6در زمان 

  اتمام يك دوره انتقال داده توسط روش دست تكاني
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  :برنامه تحت پاسكال و توربوپاسكال

  . را تايپ نمائيدWin حتما كلمه crtبراي كامپايل درست برنامه تحت توربوپاسكال قبل از:توجه 
  

Program handshaking; 
Uses CRT; 
VAR 
 Number , B , A : Byte ; 
        Begin 
             Clrscr ;                               {Clear Screen} 
                        Number : = $1E; 
             Repeat 
               A :=  Port[$379];   

   B :=A and $10; 
             Until B <> 0;                               {T1} 

             Port [$37A] := $0 ;                           {T2} 
                      Port [$378]  := Number ;                  {Sending main Data} 

             Port [$37A] := $FF;                       {T4} 
             Repeat 
                        A  := Port[$379] ; 
                        B  := A and $10  ;                      {Mask} 
        Until B = 0 ;                                {Waiting for Device Response} 
        End. 
 

  ++ : تحت سي Hand Shakingبرنامه 
  

 /* Hand Shaking Program With C++ Language */ 
 #include <dos.h> 
 #include <stdio.h> 
 #include <conio.h> 
  main() 
  { 
  int a,b,number; 
  number=0x1E; 
   do{ 
        a=inportb(0x379); 
        b=a&0x10; 
       }while(b==0);   //Whiting for Device response 
  outportb(0x37A,0x0); 
  outportb(0x37A,number);   //sending main data 
  outportb(0x37A,0xFF);    
   do{ 
        a=inportb(0x379); 
       b=a&0x10; 
       }while(b!=0);   //Whiting for Device response 
  } 
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  : تحت زبان اسمبليHand Shakingبرنامه  
  

 ; Hand Shaking Program 
  
 Start: MOV DX , 379H 
  IN AL , DX 
  AND AL , 10H 
  JZ  START   ;Whiting for Device response 
  MOV AL  ,0 
  OUT DX , AL   ;T2 
  MOV DX , 378H 
  MOV AL , 1E   ;Main Data 
  OUT DX , AL 
  MOV DX , 37AH 
  MOV AL , FFH 
  OUT DX , AL 
 S: MOV DX , 379H 
  IN AL , DX 
  AND AL , 10H 
  JNZ S    ;Whiting for Device response 
  END 
 

توجه نمائيد كه برنامه هاي فوق بايد با سخت افزارمورد نظر هماهنگي كامل داشته باشد، در غير اينصورت كامپيوتر و يا دستگاه جانبي مي 
  .تواند دچار آسيب جدي شود دراين روش بيش از همه بايد به پين هاي وضعيتي كه انتخاب مي شودند توجه نمائيد

  
لازم به ذكر است كه اين دياگرام مي . ش دست تكاني بود البته به غير از آن پروتكل اهي ديگري هم وجود دارد اين روش ساده ترين رو

  توانبد بسته به نياز طراح متفاوت و كاملا ابتكاري باشد
 بديهي است كه همان گونه كه مي دانيد يكي از دستگاههاي جانبي كه با پورت موازي معمولا به كامپيوتر متصل مي شود چاپگر است

همچيني شما مي توانيد با . دياگرام زماني دست تكاني مورد استفاده براي چاپگر مي تواند يكي از دقيق ترين دياگرام ها براي اين كار باشد
  .الهام از زمانبدي چاپگر با درصد اطمينان بالائي اقدام به برنامه نويسي نمائيد

  
  ه منظور همزماني بين اطلاعات ارسالي نوشته شد تحت زبان هاي برنامه نويسي رويه اي مي باشند برنامه هائيكه براي پروتكل دست تكاني ب

در قسمت بعدي با اندكي تغيير اين برنامه ها را وادر محيط هاي تحت ويندوز خواهيم كرد و بصورت شي گرا اقدام به برنامه نويسي دوباره 
  اين پروتكل خواهيم نمود

  دات نت و ويژوال بيسيك دات نت عينا شبيه هم ديگر مي باشند++ زبان هاي دلفي و سيروش برنامه نويسي در 
تاكيد خواهم كرد و تمامي برنامه هاي بعدي رو تحت اين زبان خواهم  2005 ++به دلايل مختلفي بنده فقط روي زبان دلفي وويژوال سي

  نوشت
ت برنامه را با قرار دادن اشيائي پيگيري نمود و فهميد كه برنامه با توجه به همانطورئيكه ملاحظه خواهيد كرد در اين حالت مي تواند وضعي

  .نجام چه كاري براي چه وضعيتي استوضعيت كنوني در حال ا
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